Nové softstartéry Vonsch
pre asynchronne motory

Pavol éperka

Firma Vonsch, ktorej taziskovym vyrobnym programom je vyroba
vykonovej elektroniky, prichadza na trh s novym modelom soft-
Startérov pre asynchronne motory. Dopyt po tychto zariadeniach
neustale rastie vzhladom na zniZujuce sa ceny vykonovej elektro-
niky oproti klasickym stykac¢ovym systémom.

Ide o nové softstartéry typového radu SINAM 400, ktoré su opro-
ti pévodnym softStartérom realizované na baze procesorov DSP.
Pouzitim najmodernej$ej vypoctovej techniky sa nové softstartéry
zaradili k inteligentnym zariadeniam zabezpeclujucim takmer line-
arny rozbeh a dobeh asynchronnych motorov. Pomocou tejto tech-
niky je mozné v redlnom c¢ase modelovat priebeh vhodnej mo-
mentovej charakteristiky pre rozbeh, resp. pre dobeh motora.

Predtym ako vas podrobnejsie oboznamime s novymi vlastnostami
soft$tartérov Vonsch, chceli by sme stru¢ne podat prehlad o tom,
aké metddy sa v sucasnosti na rozbeh motorov pouZivaja.

1. Met6da priameho pripojenia motora k sieti

Tato metéda sa pouziva len pri malych motoroch do vykonu
15 kW. V praxi sa v$ak stretdvame s pripadmi, Ze ak je napajacia
siet dostato¢ne dimenzovand, pomocou tejto metody (aj ked je nor-
mou od ur¢itého vykonu zakazand) sa rozbiehaju aj vy$Sie vykony
motorov. Nevyhodou je vysoky zaberovy prud 7 x In motora a vy-
soky zaberovy moment, ktory sa prenasa do zataze. Zastavenie
motora sa uskuto¢ni odpojenim napétia.

2. Metéda pripojenia motora k sieti

pomocou zapojenia Y/D

Tato metdéda sa pouziva najcastejSie vzhladom na to, Ze umoznuje
znizit zdberovy moment motora a zaberovy prud motora.
Nevyhodou opit ostavaju mechanické razy do sustavy. K tejto me-
téde mozno priradit aj metédu zvySovania napitia pomocou auto-
transformatora. Zastavenie motora sa uskuto¢ni odpojenim napé-
tia alebo zniZenim napétia autotransformatorom.

3. Metéda rozbehu motora pomocou softstartéra (obr. 1 a 2)
Pouzitie softStartéra a metédy plynulého narastu napitia na svor-
kach motora za¢ina v novych zariadeniach dominovat. Jedinou
podmienkou je, aby moment zataze pri rozbehu bol pod maximal-
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nym zaberovym momentom motora. Zastavenie motora v tomto
pripade je mozné regulovat viacerymi sposobmi.

Pri tvorbe nového radu soft$tartérov sa pre dosahované vlastnosti

stanovili nasledovné Kkritéria:

a) plynuld a nastavitelnd zmena momentu,

b) dosiahnutie takmer linearneho narastu (poklesu) rychlosti ro-
tora asynchr. motora v c¢ase (typicky casovy priebeh zmeny
rychlosti rotora pri rozbehu a dobehu je na obr. 3),

¢) nastaviteIné prudové obmedzenie od 0,5 do 5-ndsobku prudu
softstartéra,

d) nastavitelné prudové obmedzenie motora, nastavitelny tepelny
integral motora,

e) automatické nastavenie optimédlneho prikonu do motora tzv.
Lenergy saving*,

f) meranie prudu motora aj po premosteni vykonovej ¢asti styka-
¢om,

g2) DC brzda — brzdenie jednosmernym prudom,

h) sulad s eurépskou normou STN EN 60947-4-2, 60947-6-2, STN
EN 50178.

V zaujme zabezpelenia poZadovanych vlastnosti sme vybavili
hardvérovu cast soft$tartéra presnym meranim napitia siete, me-
ranim napitia na vykonovych prvkoch a na motore, meranim pru-
du motora vo dvoch fazach. Tieto merané veli¢iny sa privadzaja
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do riadiacich obvodov procesora DSP
ako skuto¢né hodnoty meranych veli¢in
a v procesore sa porovnavajd jednak so Zia-
danou hodnotou momentu (pradu), Ziada-
nou hodnotou rozbehovych (dobehovych)
kriviek, maximalne nastavenym pradom
a jednak s modelom momentu motora.
Cely regula¢ny proces je zaloZeny na
okamZitom merani vykonu motora (napi-
tie, prad, cosf) a na pomerne zloZitom po-
rovnani tychto odmeranych udajov s mo-
delom momentu motora. Tieto veli¢iny su
prepoditavané v koneénej faze na riadiaci
uhol $iestich tyristorov a vysledkom spina-
nia tychto tyristorov je plynuld zmena na- =
pitia na vystupe softStartéra. Pri znamej
odmeranej a vypocitanej veli¢ine okamzi-
tého vykonu motora je mozné zaroven
optimalizovat prikon motora pri predimenzova-
nom motore.

Zdakaznici urcite ocenia trvalé meranie priadu motora po premos-
teni vykonovej Casti stykacom, ¢im zanika nutnost pouzitia mera-
cich transformatorov tepelnej ochrany. Dimenzovanim pre rézne
pouzitia si zdkaznik sdm vybera optimalnu verziu hardvérového
rieSenia (premostovaci stykac¢, ventila¢na jednotka). Najmai pri vel-
kych vykonoch existuje moznost zapojit softstartér do vinutia mo-
tora, tzv. ekonomické zapojenie, ¢o sa priaznivo prejavi na cene za-
riadenia.

Ostatné hardvérové a softvérové vybavenie doplita komfort zaria-
denia. Medzi hardvérové vybavenie patri trojmiestny displej LED
s klavesnicou, tri programovatelné relé, digitdlne programovatelné
vstupy a vystupy, pripojenie komfortného panela k softstartéru,
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moznost ovladania cez komunika¢ny modul
Profibus DP a priame pripojenie tepelnych senzo-
rov motora PTC (PT senzorov). K softvérovym no-
vinkdm mozno radit automaticku kontrolu vypadku
faz, automaticku kontrolu poc¢tu dovolenych rozbe-
hov za jednotku casu, automatické spinanie pre-
mostovacieho stykaca, viacero programovatelnych
rozbehovych a dobehovych kriviek vratane S-kriv-
ky, zobrazenie prudu, vykonu, prikonu, frekvencie
siete a napdjacieho napitia.

Softstartéry Vonsch typového radu SINAM 400 st
rozdelené do vykonovych tried podla velkostného
radu motorov a podla aplikacie. Pod aplikaciou sa
rozumie typ zataZe (vysoka alebo beznd) a pocet
pozadovanych zopnuti za jednotku ¢asu.

Vykonovy rad softStartérov je navrhnuty pre 400
a 690 V siet a motory od 1,5 az do 500 kW. Podrobné
technické udaje st dostupné v katalogoch firmy Vonsch.
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